
構成品一覧
種　　類 個数

1台
1本
1個
各1脚

S、L 各1個
2本
1個

大腿パッド 6個

2個
ベース(0.5ｃｍ)、0.5ｃｍ、1.0ｃｍ 各2個

つま先側、踵側 各1個
各1個

麻痺側シューズ(右)　(左) S、M、L 各1足
位置再現フィルム 6枚
足関節ストラップ 1個
麻痺側インソール S、M、L 各1個

2個

前、後 各1本

1本
1本
1本

S、M、L 各1本

1個
1本

S、L 各1個

22ｃｍ～28ｃｍ(1ｃｍ刻み) 各1足
つま先側調整部 S、L 各8個
つま先側足底部 S、L 各2個
踵部 0ｃｍ～2.0ｃｍ(0.5ｃｍ刻み) 各2個

1個

1個
背屈：0°、2°、4°、6°、8°

底屈：-8°、-6°、-4°、-2°、0°
背屈：10°、15°、20°、25°、30°

底屈：-10°、2°、4°、6°、8°、10°

1個
1本
2台

操作編、フィッティング編、機能編、

ビジュアルガイド(DVD)

1枚

ＪＣＨＯ湯布院病院
ウェルウォークWW-1000レンタル契約調達

仕　　様　　書　(構成品一覧)

センサーユニット（右)　(左)

名　　称
本体
電源コード
スロープ
ロボット脚本体(右)　(左)

下腿パッドセット
下腿パッド
厚さ調整パッド

大腿ベルト(大腿ベルトカバーを含む)
大腿カフ
大腿パッドセット

体幹支持ハーネス

ジョイント(上部)　(下部)

ハンガーベルト

足長調整ソール(右)　(左)
スペーサー(右)　(左)

足関節カバー

脚免荷ハーネス

転倒防止ハーネス

添付文書

非麻痺側シューズ(右)　(左)

補高

ピンケース

角度調整ピン

1式ユーザーマニュアル

足ガード
足関節角度調整ピンセット

非麻痺側シューズセット

各2個

各1個

脚調整用工具
膝ロックベルト
台車

ケーブルストラップ

ヒップジョイントセット
ヒップジョイントベース
腰ベルト

足長調整ソールセット

麻痺側シューズセット

脚免荷ハーネスセット

転倒防止ハーネスセット

体幹支持ハーネスセット


